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一、概述
 支持内置场景存储，脱网关可独立使用；

 分布式手拉手布线，施工更方便；

 支持感应使能开关；

 支持光照度调节；

 准确感知能力，微小身体局部动作亦能感知

 可纳入全宅智能控制系统

温馨提醒：
(1)需要注意模块直接照射到“空调”“窗帘”“风扇”或“绿植”等，因为如果这些物体的摆

动频率落入呼吸频率范围，有可能引起模块误动作
(2) 同时需要关注模块波束照射到地面、墙壁或门时，产生类似镜面反射的多次反射，间接检

测到上述干扰物；
(3) 合适的最远检测距离、灵敏度、时间参数配置可排除部分物体干扰。
(4)多个模块集中安装时，互相之间保持 4m以上的间距，同向照射或相反方向照射，避免各个

模块互相照射

二、性能参数

电源供应
运行电压 DC12-24V

通信接口 GT-BUS 总线通信接口

显示 工作状态指示灯

设计
型号 GT-SEN24-LD

尺寸 60*40mm,开孔50mm

安装 吸顶嵌入式安装

颜色 白色
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三、工程调试说明

1，模块地址定位及修改（地址范围 0x11-
0xFD）地址定位

1. 点击APP“修改设备地址”

2. 点击APP“定位”

3. 按下传感器背面的SET键

4. 模块地址会在APP“原地址”处显示

地址修改

方法一：定位-修改
定位到模块地址之后，在APP界面“新地址”一栏输入要修改的地址，再点击确认
完成修改。
特别注意：如果系统中存在相同地址的模块，模块地址会一起被修改。建议使用该
方法修改时，总线上只留一个相同地址的模块。
修改完成后再次点击定位，再按下模块 SET键，确认是否更改成功并做好记录。
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方法二：进入工程模式-修改

连续按SET键10次以上，指示灯慢闪烁，进入广播修改地址模式。一分钟之内在
APP修改地址界面“原地址”一栏输入00，“新地址”一栏输入要修改的地址，再
点击修改即可。修改成功后指示灯恢复常亮。
修改完成后再次点击定位，再按下模块 SET键，确认是否更改成功并做好记录。
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2. 添加模块
 点击“面板配置”进入面板配置页面；

 点击右上角的“+”号键，或点击定位按模块 SET键，选择单键；

 面板地址：输入模块地址，定位可自动获取地址；

 所属房间：分配模块所属房间；

 面板布局：选择感应或者单键X面板；

 点击确定；

3.功能设置
1. 过道模式

1. 点击进入当前面板；
2.按键类型：在面板中按键类型设置为报警键。
3.特殊说明：默认无效时间为30秒，情景一般配置为灯感应开45秒。

如果一直有人在，每隔30秒会发送一条灯感应命令。
如果没人在，人走开以后，45秒后灯自动灭。
如果通过其他渠道关掉以后。如果一直有人在，过30秒左右能再次触发开

灯。
如果通过其他渠道打开以后，如果一直没人在，也不会触发关灯
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 设置任务：可设置设备组合或者关联情景；

 点击设备组合，进入设备组合页面，点击右上角“+”，添加设备；
 任务：选择感应；
 立即执行：可选择延迟时间；
 点击确定

（1） （2）

（3） （4）



浙江捷特佳智能科技有限公司

6

2. 人体存在模式
 按键类型：在面板中按键类型设置为门磁键
 设置任务：开门情景：从无人到有人执行，一般配置为灯开命令。

关门情景：从有人到无人执行，一般配置为灯关命令。
 进入开门情景点击设备组合，进入设备组合页面，点击右上角“+”，添加设备；
 任务：选择灯的开；
 立即执行：可选择延迟时间；
 点击确定
 关门情景同开门情景操作，设置灯的关闭即可

特殊说明：如果灯通过其他渠道关掉以后，而一直有人在的情况下，不会触发开灯。
但从有人-》无人-》有人变化时，会触发开灯。
如果灯通过其他渠道打开以后，而一直没人在的情况下，不会触发关灯。

但从无人-》有人-》无人时，会触发关灯。
注：本传感器用的是雷达感应，设置为该模式时不只检测人体，物体的运动也会被检测

过道及卫生间陕小区域，建议将距离改为跟层高差不多，如03.

（1） （2）
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（3） （4）
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 配置人体存在感应的模式。添加一个开关灯，地址填感应模块地址，通道 00，可控制

感应功能有效或无效，编辑完成后上传设备。

3. 工程版传感器参数配置说明
打开工程部app，进入主界面的传感器配置界面
输入传感器设置的地址，进行参数配置，输入参数点击确定即可完成配置
点击查询可以读取当前传感器配置的参数来判断有没有配置完成（必须先输入正确的地址）
配置参数说明（设定值均为16进制）：
感应使能：设置感应功能的开关
光感阈值：设置0000时，表示光感功能关闭。设置其他值时检测光感强度。先查询出自然

天黑的光照度，将其设置为光感阈值。当光照度>阈值，关闭感应使能；当光
照度<阈值，则打开感应使能。
（天黑时阈值参考15-50）

感应距离：默认读取出来6606，就是灵敏度为06，距离为06米
低位设置距离：默认距离为06，设置范围02~0A，02~0a对应距离为2米~10米
高位设置灵敏度：00为不更改灵敏度。默认灵敏度为06，设置范围为01-09，值越高灵

敏度越高。如果要提高存在效果，就调高灵敏度至08或09，如果触发太灵敏，
容易误报就调低灵敏度

无效时间：表示在设定时间检测状态变化，默认设置时间1E（30秒）。（如要触发关灯命
令，状态从有人到无人时，需要在设定的时间内保持一直是无人状态才触发关
灯。）

注意：时间设置范围为0A~FF（10-255s）

注意：如果地址输入错误的地址点击查询不会有参数显示
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（1） （2） （3）

四、注意事项

 所有设备添加完成后需要上传设备配置

 必须使用标准12-24V电源供电；

 不能在潮湿环境中使用；

 禁止灼烧，远离热源；

 禁止私自拆卸本产品；

 本产品通电时，请勿用导体或其他工具敲开底壳；

 非专业人士请勿打开、改动、修理或维护本产品。

五、关于本说明书

本说明书的用途在于帮助您正确地安装与使用产品，并不代表本产品软硬件

配置的任何说明。有关产品的配置与调试情况，请查阅与本产品相关合约（若有），或

咨询向您出售产品的经销商。本手册中的图片仅供参考，如有个别图片与产品实物

不符，请以产品实物为准。

六、间接损害免责申明

尽管本公司已预先通告可能发生的损害，但是本公司或与产品（包括硬件和

软件）的设计、生产及递送相关的任何个人，对第三方由于使用不当或无法使用
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本产品所造成的任何损害（包括商业利润损失、业务中断损失、商业信息的损失

或其他财务损失）不承担法律责任。

同时，再次提醒各位，请严格按照本说明书进行产品安装，如因个人问题导

致产品损坏或由此造成人身和财产的伤害，本公司概不负责。
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